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(57) La presente invention concerne un appuie-jambes. destine 
a Stre utilise avec un siege, mais ind6 pendant de celui-ci. 

L'appute-jambes selon rinvention comprend un panneau 
d'appui 13 sous lequel sont arttcules, au moins un bras avant 
16, dirige vers I'arriere, et au moins un bras arriere 17, dirige 
vers I'avant ces bras 16, 17 se croisant et constituant un 
mecanisme pliant qui peut §tre deploye entre une position 
basse d'effacement repliee a plat et une position haute 
d'utilisation, ouverte en ciseau dans faquelfe le panneau d'appui 
13 est incline vers le bas vers I'avant ce mecanisme pliant 
comportant des moyens de limitation de course 23a I'immobili- 
sant dans la position haute et des moyens 19 de maintien 
dans cette position haute. 

Applicable a un appuie-jambes pour siege de detente ou 
encore pour siege de v6hicute de transport 
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La presente invention concerne les appuie- jambes habi- 
tuellement utilises en combinaison avec un siege tel qu'un 
fauteuil, pour permettre d'allonger et reposer les jambes, 
par exemple au cours de trajets prolonges. 

Les appuie- jambes que I'on connait, par exemple decrits 
dans le brevet frangais 81 Q5255 de la Demanderesse , 
sont relativement lourds, encombrants et complexes et sont 
en tout etat de cause fixes a 1' assise du si§ge, ou au-dessous 
de celle-ci, s'opposant ainsi a un passage aise devant le 
siege . 

C'est pourquoi 1 1 invention a pour but de fournir un 
appuie- jambes qui soit peu complexe, leger, peu encombrant 
et surtout ne soit pas fixe au siege lui-meme. 

A cet effet, elle a pour objet un appuie- j ambes carac- 
terise en ce qu'il comprend un panneau d'appui sous lequel 
sont articules, autour d'axes transversaux et au voisinage 
respectivement de ses extremites avant et arriere, au moins 
un bras avant, dirige vers l f arriere, et au moins un bras 
arriere, dirige vers l 1 avant, ces bras se croisant et cons- 
tituant un mecanisme pliant qui peut etre deploye entre une 
position basse d 1 ef f acement , repliee a plat au voisinage du 
plancher, et une position haute d 1 utilisation, ouverte en 
ciseau dans laquelle le panneau d'appui pr§sente a 1 1 arriere 
le niveau de 1' assise du siege et est incline vers le bas 
vers l 1 avant, le mecanisme pliant comportant d'une part des 
moyens de limitation de course 1 f immobilisant dans la posi- 
tion haute et d 1 autre part des moyens de maintien dans cette 
position haute. 

Grace a cet agencement, 1 1 appuie- j ambes replie en posi- 
tion basse est peu encombrant, il est aise a deployer et il 
permet de respecter en position haute la posture optimale de 
repos des jambes. 

De maniere avantageuse, le mecanisme pliant peut com- 
prendre en outre des moyens de deplacement automatique de ce 
mecanisme, ces moyens etant effagables, ce qui evite d'avoir 
a fournir un effort pour vaincre le poids de l r ensemble. 

De preference, ces moyens de deploiement automatique 
peuvent comprendre des moyens elastiques interposes entre 
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les deux bras et constituant simultanEment les moyens de 
inaintien en position haute du mecanisme pliant, tandis que 
le mecanisme pliant comporte en outre des moyens de maintien 
en position basse. De la sorte, la manoeuvre de 1' ensemble 
5 se trouve assistee tant au deploiement qu'au repliage et le 
maintien est Egalement assure, aussi bien en position haute 
par les moyens elastiques, qu'en position basse. Ce maintien 
en position haute ne s* oppose toutefois pas au caractdre 
effagable des moyens elastiques, qui permet, si n§cessaire f 

lO d'ecraser manuellement le fl^canisme & 1 1 encontre de la resis- 
tance fournie par ces moyens, afin de liberer, au moins 
partiellement le passage devant le si§ge. 

De preference, ces moyens elastiques peuvent Stre des 
moyens comprimes et travaillant & la dilatation, interposes 

15 entre I'un des bras au voisinage de son extremit§ inf§rieure, 
libre, et l f autre bras au voisinage de son extremity superieu*- 
re, articulee, ce qui constitue un agencement particuli^re- 
ment fiable, favorisant notamment l f §crasement manuel pre- 
cite. 

2o Dans un mode de realisation particulier de 1' invention, 

le bras au voisinage de 1' extremity super ieure duquel sont 
fixes les moyens Elastiques presente deux trongons articules 
entre eux, 1 1 articulation ne pouvant se plier par rapport £ 
une position align§e des deux trongons, du fait de butees 

25 prevues entre ceux-ci, que du cot§ ext§rieur, c ' est-£-dire 
du cdte de I'extremite du panneau sous lequel est articule 
ce bras, les moyens Elastiques Etant articulEs sur le tron- 
gon superieur, lui-m§me articule sous le panneau, ce bras 
articulE et ces moyens elastiques constituant une articula— 

30 tion a genouillere S passage de point mort, la ligne d 1 ac- 
tion des moyens elastiques Etant orientEe, en position basse 
d'effacement du mEcanisme pliant f de maniEre que ces moyens 
Elastiques, travaillant la dilatation, maintiennent pliEe 
cette articulation des deux trongons de bras, constituant 

35 ainsi simultanement les moyens de maintien en position 
basse . 

Cette structure permet d* assurer d'une maniEre parti- 
culierement simple et efficace le maintien du mecanisme dans 
l'une et 1 ' autre de ses positions extremes, haute et basse. 
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De maniere avantageus-e , en position basse d 1 ef f acement 
du mecanisme pliant, le trongon inferieur du bras articule 
et 1' autre bras peuvent ©tre situes dans un m^me plan transversal et 
le point de fixation des moyens elastiques au voisinage de 
5 l 1 extremite libre du bras non articule peut etre sureleve par rap- 
port a son point de fixation sur le trongon superieur du 
bras articule, donnant ainsi 1 1 orientation voulue de la 
ligne d'action. De ce fait, 1 ' encombrement de I- 1 ensemble en 
position basse d'eff acement est particulierement reduit. 

lO De preference, en position basse d'eff acement du meca- 

nisme pliant, le trongon inferieur du bras articule et le 
bras non articule peuvent etre disposes horizontalement juste 
au-dessus du plancher, ce qui permet de disposer 1" ensemble 
d'une maniere particulierement simple au-dessus du plancher 

15 sans aucun amenagement particulier de celui-ci. 

Dans une realisation particulierement avantageuse de 
l 1 invention, 1 1 appuie- jambes peut comprendre en outre, fixee 
sur le plancher, une rampe s'elevant du c6t§ de 1' extremite 
du panneau sous laquelle est fixe le bras non articule, la 

20 longueur et 1 1 inclinaison de cette rampe etant suffisantes 
pour que le deplacement sur elle d'un galet de came dispose 
a proximite de 1* extremite libre du bras non articule fasse 
franchir son point mort S 1 1 articulation a genouillere, per- 
mettant ainsi la poursuite automatique du deploiement du 

25 mecanisme pliant sous l'effet des seuls moyens elastiques. 
Cet agencement favorise 1 'entree en action du deploiement 
automatique du mecanisme, avec un effort a fournir relative- 
ment restreint. 

De preference, cette rampe peut se prolonger par un 

30 guide dirige vers le haut et sur lequel peut se deplacer le 
galet de came du bras non articule pendant la poursuite auto- 
matique du deploiement, ce guide se terminant par une butee 
de retenue du galet qui constitue lesdits moyens de limi tac- 
tion de course du mecanisme pliant. Ainsi, le deploiement 

35 du mecanisme se trouve assure avec un guidage efficace jusqu 1 
en position haute d 1 utilisation de 1 1 appuie- jambes . 

Avantageusement , 1 • appuie- jambes peut comprendre en 
outre des moyens moteurs d ' entralnement en translation hori-^ 
zontale de 1 1 extremite libre du bras non articule, en 
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direction du cSte de l'extremite du panneau sous laquelle 
est fixe ce bras non articule et sur une course correspond 
dant a un deplacement du galet le long de la rampe entre la 
position basse d'ef facement et la position intermediaire de 
depassement de point mort. On supprime de la sorte tout effort 
a fournir, y compris pour franchir le point mort de 1' arti- 
culation a genouillere, la commande pouvant s'effectuer a 
l'aide d'un simple interrupteur dans le cas de 1 ' utilisation 
d'un moteur electrique. 

On peut egalement prevoir en outre un rail de guidage 
horizontal et longitudinal, fixe sur le plancher et sur le- 
quel, en position basse d'ef facement du mecanisme pliant, 
peut se deplacer un galet de roulement fixe a I'extremite 
libre du bras sur 1" extremity superieure duquel agissent les 
moyens elastiques de deploiement. Cet agencement permet de 
deplacer 1 1 appuie- jambes en translation longitudinale, en - 
position repliee, ce qui permet de degager encore plus le 
passage devant le siege auquel il est associe. De preference, 
les moyens moteur s peuvent presenter une course, suivant la 
meme direction d f action, qui comporte, avant la section de 
course correspondant k la montee de la rampe par le galet 
de came, une section de course correspondant au deplacement 
du galet de roulement sur le rail de guidage, et ces ntSmes 
moyens moteurs sont reversibles. De la sorte, la manoeuvre 
de 1' ensemble, aussi bien dans un sens que dans 1' autre, est 
enti§rement motorisee. 

Dans la mesure o\X le mecanisme pliant est realise et 
dimensionne de maniere telle que, en position basse d'ef fa- 
cement, le panneau presente une inclinaison de sens oppose 
a celle qu'il off re en position haute d ' utilisation, il peut 
avantageusement etre prevu en outre un guide incline vers 
le bas entre la butee extreme. du guide dirige vers le haut, 
et l f extremite opposee du rail de guidage. Ainsi, lors du 
retour du m€canisme vers sa position pliee, en suivant ce 
guide incline, »il passe necessairement par une position ho- 
rizontals du panneau dans laquelle on peut 1 1 immobiliser et 
l'utiliser convme table basse. Egalement avec ces inclinai- 
sons oppos£es dans les positions extremes, on peut envisager 
d'utiliser le panneau incline en position basse, et eventuellement 
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en un point intermediaire de deplacement longitudinal, corame 
repose-pieds, accroissant ainsi encore le confort de l'uti- 
lisateur. Toutefois, si 1 1 inclinaison du panneau n'est pas 
suffisante, on peut prevoir, dans un mode de realisation par- 
5 ticulier de l 1 invention, que, sur le dessus du panneau et a 

son extremite sous laquelle est fixe le bras non articule, soit 
articule, autour d'un axe transversal et vers le haut, un 
second panneau ou panneau super ieur dont 1' extremite libre 
est reliee par au moins une biellette au bras non articule, 
lO au voisinage de son .extremite inferieure, la longueur de cette 
biellette etant telle que, dans la position haute de deploie- 
ment du mecanisme pliant, le second panneau est applique sur 
le premier, tandis qu'en position basse d 1 ef f acement , il est 
releve au-dessus de ce dernier, assurant ainsi 1 » inclinaison 
15 voulue du repose-pieds. 

De maniere particulierement avantageuse, le bras arti- 
cule est fixe sous l r extremite avant du panneau, qui est in- 
clinee vers le bas en position haute deployee du mecanisme 
pliant, de sorte que 1' ensemble des elements est oriente vers 
20 1' avant, c'est-a-dire a l 1 oppose du siege auquel l'appuie- 

jambes est associe, la translation complementaire eventuelle 
etant egalement dirigee dans le meme sens, ce qui permet de 
liberer au maximum la zone du plancher situee directement 
devant le siege et ainsi d'autoriser un passage libre devant celui-ci. 
25 D'autres caracteristiques et avantages ressortiront de la descrip- 

tion qui va suivre, a titre d'exenple non limitatif et en regard des 
dessins annexes sur lesquels : 

Fig.l represente une vue en perspective et schematique d'un appuie- 
jambes suivant un mode de realisation particulier a 1' invention, et place 
30 a I'avant d'un fauteuil avec lequel il doit cooperer, cet appuie-jambes se 
trouvant en position basse afin de :cerrplir la fonctipn de repose-pieds . 

Fig. 2 represente une vue en elevation de cote et a plus grande 
echelle de cet appuie-jambes, dans la mone position et le caisson suppose 
enleve ; 

35 Fi 5- 3 "Presente en perspective et a plus grande echelle la partie 

avant de 1' appuie-jambes afin d'en montrer 1 1 entrainement • 

Fig. 4 represente une vue analogue a celle de la figure 1, le 
dispositif etant place dans la position haute d' utilisation, reirplissant 
la fonction d' appuie-jambes ; 
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fig. 5 repyesente une vue analogue a celle de la fig. 2, 
mais correspondant & la position de la fig. 4 ; 

fig. 6 represente une vue analogue a celles des fig. 2 et 
5, pour une position intermediaire du dispositif , remplissant 
la fonction de table basse. 

L'appuie-jaanbes 1 represente sur la fig. 1 est destine 
& §tre utilise en cooperation avec un fauteuil 2, tel qu'un 
fauteuil d' avion, et il est fixe sur le plancher 3 en avant 
de ce fauteuil 2 et suivant le meme axe longitudinal de 
sym§trie X-X au niveau du plancher. Exterieurement , cet 
appuie-jambes comporte une partie fixe 4 qui est constitute 
par une plaque inferieure 5, deux flasques lateraux 6 et un 
capot avant 7, et une partie mobile 8 comportant un .caisson 
de recouvrement 9 et un coussin superieur 10. 

Comme le montre plus en d§tail la fig. 3, la plaque 
inferieure 4 est rectangulaire et elle est fixee sur le plan- 
cher 3 par des moyens simples, non represented. Les flasques 
lateraux 6 sont fixes sur les cot§s longitudinaux de cette 
plaque et, dans les angles qu'ils forment avec celle-ci, se 
trouvent disposes deux rails de guidage 11 s'ttendant sur toute 
la longueur de la plaque. 

Le caisson de recouvrement 9 de la partie mobile renfer- 
me un mecanisme pliant 12 sur lequel il se trouve fixe et qui 
est repr§sente plus en detail sur la fig. 2. Ce mecanisme 
pliant porte deux plateaux ou panneaux 13 et 14 et il est 
constitue* de deux m§canismes identiques disposes sur les 
deux cotes de 1' appuie-jambes, h l'interieur des flasques 6 
et du caisson 9, ces deux mecanismes etant disposes dans des 
plans verticaux paralldles a l'axe X-X et symetriques par 
rapport 3 celui-ci, un seul de ces mecanismes etant demerit 
par la suite. 

Les. panneaux 13 et 14 sont rectangulaires et presentent 
les memes dimensions, leur largeur etant inferieure I celle de 
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de la plaque 5, tandis que leur longueur est sensiblement du 
meme ordre de grandeur que celle de cette plaque. Ces deux 
panneaux sont articules l'un sur 1' autre suivant leur bords 
arrieres et le long d'un axe transversal 15, etant entendu 
5 que la position arrilre, dispos§e sur le c6te gauche sur la 

fig. 2, est reperie comme etant la position la plus rapprochee 
du fauteuil 2, tandis qu'une position 6u un element sera dit 
avant lorsqu'il est plus eloign£ par rapport a ce fauteuil 
(vers la droite sur la fig. 2) . L'extreraite arriere 13a du 

10 panneau inferieur 13 repose sur les rails 11, a leur extremite 
arriere, et le panneau 13 se releve, incline vers 1' avant 
* suivant un angle relativement faible, par exemple de 1" ordre 
de 15 a 20 °, le panneau supSrieur 14 etant pour sa part 
releve avec une inclinaison superieure, par exemple de 1' ordre 

i5 de 40 °. 

Chaque mecanisme pliant comprend deux bras 16 et 17 qui 
sont articul£s au-dessous du panneau 13, S savoir un bras 
avant 16 qui est articule en 16a, autour d'un axe transver- 
sal, au-dessous de l'extr§mit€ avant 13b du panneau, et un bras 
20 arriere 17 qui est articul§ en 17a, §galement autour d'un axe 
transversal, au-dessous de l'extr§mit£ arriire 13a du panneau. 
Le bras avant 16 est oriente vers I'arriSre et le. bras arriere 
17 orient§ vers 1' avant, et ils peuvent se d§battre dans deux 
plans verticaux voisins l'un de 1 ' autre de manidre a se croiser. 
25 Le bras avant 16 est un bras articul§ constitu§ d'un tron9on 

superieur 16b de relativement faible longueur qui est directe- 
ment articule en 16a sur le panneau 13 et qui, dans la position 
basse d'effacement de la fig. 2 est orients vers 1* avant et le 
bas a environ 4 5 °, et un tronqon inferieur 16c de longueur 
30 nettement plus importante, quoique inferieure S celle du pan- 
neau 13, ce trongon inferieur 16c reposant horizontalement sur 
la plaque 5, a proximite du rail correspondant 11 et paralle- 
lement £ celui-ci. L' articulation I6d entre les deux tronqons 
de ce bras ne fait pas saillie a 1 ' avant des flasques 6. 
35 Par contre le bras arriere 17, qui pour sa part est realise en 
un seul tronqon, c'est-a-dire non articule sur sa longueur, 
s'etend sur une longueur nettement plus importante que le bras 
16, cette longueur pouvant depasser celle du panneau 13, de 
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sorte que, dans, la position hasse d' ef f acejnent de la fig. 2, 
ce bras 17, qui repose egalement horizontalement sur la pla^ 
que 5 5 cOte du tronqon 16c du bras 16, fait saillie 1' avant 
du flasque correspondant 6. A leurs extremites libres, c'est-*- 

5 a-dire oppostes § leurs articulations 16a et 17a, ces deux bras 
16 et 17 sont munis respectivement d'un rouleau d'appui 16e 
et d'un galet de roulement 17b qui pourront, comme cela sera 
decrit par la suite, se deplacer sur le plancher 3 et la pla- 
que inf §rieure 5 . 

10 Au-dessus de l'extremite libre et en saillie 17c du 

bras arriere ou bras non articul§ 17 se trouve fixle une pla- 
quette en sur§l§vation 18 a l'extr§mite avant de laquelle se 
trouve fix£e une extr§mit§ 19a d'un ressort pneumatigue 19 
dont 1' autre extr§mit£ est fix§e en 19b au milieu du trongon 

15 supSrieur 16b du bras articule 16. L'axe de ce ressort pneuma- 
tique 19 est l§g£rement incline vers le bas et vers l'arridre, 
par exemple 3. environ 5 a 10°, et, dans la mesure ou il s'agit 
d'un ressort travaillant a la dilatation, il maintient de ce 
fait en position repliee 1 ' articulation I6d du bras 16. 

2o Sur 1' arriere de la plaquette 18 se trouve articul^e 

en 20a une extrSmitS d'une biellette 20 d'assez grande longueur, 
nettement sup§rieure & celle du trongon supgrieur 16b du bras 
16, et dont l f autre extr€mit€ 20b est articulie sur l'extremi- 
te avant du panneau supirieur 14, cette biellette ^tant incli- 

25 nee legdrement en arridre de la verticale, par exemple a 15 
a 20°. L'extremite infSrieure 20a de la biellette se trouve 
situee tres legdrement en avant du trongon sup£rieur 16b du 
bras 16. 

Cette mSme extr£mit§ inferieure 20a de la biellette 20 
30 porte un galet 21, qui est done egalement mont§, libre en 

rotation, sur la plaquette 18, et qui peut rouler sur la face 
sup§rieure du pail 11, la fig. 2 repr§sentant ce galet en po- 
sition ayant extr§me ^u^dessus de ce rail. A son extr£mit£ 
arri§re, ce dernier porte sur sa face superieure une came 22 
35 qui est constitute par une rampe 22a de faible longueur et 

inclinee yers le haut et vers 1' arriere S environ 30 5 40°, 
en etant suivie d'un trongon pLan 22b qui s'arrete au niveau 
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d'un guide vertical 23 fixe sur la tranche arriere du rail 11 
et qui s'etend sur une hauteur qui est de l'ordre de grandeur 
de celle de l'extremite avant 13b du panneau 13. A son extre- 
mite superieure, ce guide vertical 23 presente une partie 

5 coudee 23a et se prolonge par un guide incline 24 qui est fixe le 
long du bord superieur du flasque correspondant 6 dont le 
contour presente d'ailleurs la meme inclinaison. Cette incli- 
naison est orientee vers l 1 avant et vers le bas avec une valeur 
relativement faible, par exemple de 1 ■ ordre de 15 a 20°, ce 

10 guide incline 24 se terminant lui-meme par une autre partie 
coudee qui retombe verticalement jusqu'a la tranche avant du 
rail 11, constituant ainsi une butee avant pour le galet 21 
dans la position representee. 

Entre les deux plaquettes 18 et £ leur extremites 

15 avant 19a se trouve fixee une barre transversale de torsion 25 
qui est solidaire en son milieu d'un ecrou , non represent!, 
qui peut se deplacer en translation longitudinale le long d'une 
vis sans fin 26 qui, coitime le montre la fig. 3 est disposee 
au-dessus de la plaque inferieure 5 et suivant son axe longi- 

20 tudinal de symetrie, dans des paliers 25a. Au niveau du 

palier avant, cette vis sans fin est entrainee, avec interpo- 
sition d'un crabotage non represente, par un motoreducteur 2 6 
dispose 3 proximite. Entre les flasques 6 et sur la partie 
centrale de la plaque 5 se trouve dispose un cache 27 qui ne 

25 laisse passer vers le haut que les bras 16 et 17 des deux meca- 
nismes pliants, tandis qu'un cache avant 7 recouvre les parties 
extremes des rails 11 qui depassent des flasques 6 f ainsi que 
1 ' entrainement de la vis sans fin 25.' 

Le carter de recouvrement 9 presente une forme de 

30 prisme a section rectangulaire qui est tronque suivant deux 
plans inclines. 1'un par rapport a 1' autre, ce carter etant 
rendu solidaire du panneau superieur 14 et lui-meme recouvert, 
suivant son plan de tronquage superieur, par le coussin d 1 ap- 
puie-jambes 10 dont la dimension longitudinale , qui correspond 

35 sensihlement a celle des flasques 6 et de la plaque 5, est suf- 
fisante pour permettre I'appui confortable des jambes sur pra- 
tiquement toute leur longueur (bien entendu dans la position 
relevee qui sera decrite plus loin). 
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La course des galets 21 sur les rails 11 est prevue suf f isamment 
longue pour permettre un emplacement important dans le cas 
d'une rang€e de si§ges tels qu'il en existe dans les trans- 
ports en commun (avions ou trains) , de manidre qu'une partie 
importante de 1' ensemble soit engagie et dissimul^e sous 
1' assise du si§ge situ£ 3 l'avant. 

Le fonctionnement de l f appuie-jambes ainsi decrit est 
le suivant : 

Le moteur 26, qui est un moteur r§versible de faible 
puissance, par exemple 120 a ISO watts, peut etre actionne 
1 l'aide d f un interrupteur a trois positions qui n'est pas 
repr§sent§ mais est par exemple dispose sur I'accoudoir du 
fauteuil 2. A partir de la position "neutre" de cet interrup- 
teur, on deplace celui-ci sur la position "sortie" , mettant 
ainsi en service le moteur 26 de maniere qu'il d£place, par 
l f intermediaire de la vis 25 f l'§crou d ' entratnement de la 
barre de torsion 24 de l'avant vers 1' arriere. Cette sortie 
de l'appuie-jambes correspond 2l une translation longitudina- 
le horizontale correspondant a un tron^on de course des ga- 
lets 21 entre leur position avant extreme representee sur la 
figure 2 et une position arriere, representee en traits 
interrompus sur la m§me figure figure 2, dans laquelle ces 
galets se trouvent situes directement h la base des rampes 
22a* Au cours de ce trongon de course, l'ensemble des m§ca- 
nismes pliants 12 conserve la meme position, de sorte que le 
coussin sup£rieur IO conserve 1 • inclinaison initiale qu'il 
presentait, qui est celle du panneau superieur 14. 

II existe une position intermediaire au cours de ce 
trongon de course en translation longitudinale, pour laquelle 
le coussin 10 se trouve k la distance convenable du sidge 2 
pour remplir la fonction de repose^pieds . II est clair que 
1 ' inclinaison du panneau superieur 14, et done du coussin 
10 a §te choisie ppur respecter la position la plus confer- 
table des pieds d^ns cette position. 

S±, au-deia de cette position intermediaire ou posi- 
tion de repose-rpieds, le dispositif est amene jusque dans 
sa position arriere ou les galets 21 viennent au contact des 
rampes 22a, la poursuite de l'entrainement de la barre 24 
par le moteur 26 va amener ces galets a s 1 Clever sur ces 
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rampes . 

Corame le montre la position en traits interrompus 
representee sur la figure 5, lorsque les galets 21 ont atteint 
les parties planes 22b des cames, bien que ce second trongon 
5 de course, effectuee sous l'action du iroteur 26, soit relati- 
vement court, le relevement des galets a souleve les extre- 
mites avant 17c des bras non articules 17, et par consequent 
un effet d'ouverture de l 1 angle des articulations 16d des 
bras articules 16, avec un deplacement qui a ete suffisant 
lO pour que les ressorts pneumatiques 19 aient pu franchir la 

position de point mort des articulations a genouillere qu'ils 
constituent avec ces bras articules. Cette position de point 
mort correspond a un parallSlisme des axes de ces ressorts 
pneumatiques 19 avec les axes des trongons infSrieurs 16c 
15 des bras articules. Sit6t franchie cette position, la ligne 

d' action des ressorts pneumatiques est orientee vers l'arrie- 
re et vers le haut, de sorte qu'ils agissent alors pour pour- 
suivre automatiquement le deploiement de l'ouverture des 
articulations I6d et done de 1 'ensemble des m§canismes pliants 
20 12. La poursuite de ce deploiement s'effectue jusqu'S ce que 

les bras articules presentent leurs trongons 16b et 16c align§s 
entre eux, des butees etant prevues k cet effet sur ces tron- 
gons pour empecher que cette position, ne soit franchie. 

Au cours de ce meme deploiement, les galets 21 se sont 
25 deplaces le long des guides verticaux 23 jusqu' Sl parvenir 
a leurs extremites superieures comme le montre la position 
en traits pleins de la figure 5. Dans cette position, 1 ' in- 
tervention des biellettes 20 a ramen§ le panneau superieur 
14 en appui direct au contact du panneau 13,. 1* ensemble des 
30 deux panneaux presentant alors - la position voulue pour auto- 
riser 1' appui des jambes, avec la partie arriere situee au 
niveau de 1* assise 2a du fauteuil et 1 1 inclinaison vers 
1'avant et le bas correspondant a celle requise pour cet 
appui des jambes. Exterieurement , cette position est illus- 
35 tr§e par la figure 4 qui montre que la partie avant du cais- 
son de recouvrement 9 est venue se placer au-dessus de l'ex- 
tremite arriere des flasques lateraux 6. Dans cette position, 
les ressorts pneumatiques 19 assurent un maintien de l'en- 
semble en position d 1 utilisation , etant toutefois entendu, 
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que, si necessaire, il est possible d'appuyer manuellement 
sur le dessus du coussin 10 de maniere a ecraser partielle^- 
ment les ressorts 19 et done S enf oncer vers le bas la partie 
arriere du caisson 9, autorisant ainsi un passage eventuel 
5 devant le fauteuil 2 sans p;roceder a un retrait complet de 
I'appuie-jambes tel qu'il va maintenant §tre deer it. 

En effet, il suffit d'actionner 1 1 interrupteur sur sa 
troisieme position "rentree", pour que le moteur 26 rappelle, 
par 1 1 intermediate de la vis sans fin 25, la barre de torsion 

lO 24 vers I'avant, suivant la meme course longitudinale que 

precedemment, et jusqu'S revenir dans la position de la figure 
2. Au cours de ce retour toutefois,- les galets 21 se deplacent 
sous les guides inclines 24, ce qui assure une variation pro- 
gressive de 1' inclinaison du coussin 10 entre la position in- 

15 clinee vers I'avant de la figure 5 et la position inclinee 

vers 1' arriere de la figure 2. De la sorte, dans une position 
* intermediate entre ces deux extremes, il existe une position 
telle qu'illustree sur la figure 6 dans laquelle le panneau 
superieur 14, et done le coussin 10, se trouvent sensiblement 

20 horizontal, pouvant ainsi servir de table basse, §tant enten- 
du que l'on a alors fait passer 1 1 interrupteur en position 
"neutre" des"qu f est atteinte cette position. II sera possible 
de faire par la suite a nouveau passer 1 1 interrupteur 

en position "rentr^e" pour l'amener totalement dans la posi- 

25 tion basse d'effacement de la figure 2, eventuellement esca- 
mote partiellement sous un sidge avant. 

On notera que le crabot dont est equipe 1 f entrai nement 
de la vis 5 par le moteur 26 pourra intervenir en cas d'avarie 
electrique. 
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REVENDICATIONS 

1. - Appuie^ jambes, destine a etre utilise avec un 
siege (2) , mais independant de celui^ci, caracterise en ce 
qu'il comprend un panneau d'appui (13) sous lequel sont arti- 

5 cules, autour d'axes transversaux (16a, 17a) et au voisinage 
respectivement de ses extremites avant (13b) et arriere (13a), 
au moins un bras avant (16), dirige vers l'arriere, et au 
moins un bras arriere (17), dirige vers l'avant, ces bras 
(16, 17) se croisant et constituant un mecanisme pliant qui 

10 peut etre deploye entre une position basse d ' ef f acement , re- 
pliee 3 plat au voisinage du plancher (3) , et une position 
haute d' utilisation, ouverte en ciseau dans laquelle le pan- 
neau d'appui (13) presente a l'arriere le niveau de l'assise 
(20) du siege (2) et est incline vers le bas vers i; avant, ce 

15 mecanisme pliant comportant d'une part des moyens de limita- 
tion de course (23a) 1 ' immobilisant dans la position haute • 
et d' autre part des moyens (19) de maintien dans cette posi- 
tion haute. 

2. - Appuie- jambes selon la revendication 1, caracteri- 
20 se en ce que le mecanisme pliant comprend en outre des moyens 

(19) de deploiement automat ique de ce mecanisme, ces moyens 
etant effagables. 

3 -~ Appuie- jambes selon la revendication 2, caracteri- 
se en ce que les moyens de deploiement automatique (19) com- 
25 prennent des moyens elastiques interposes entre les deux bras 
(16, 17) et constituant simultanement les moyens de maintien 
en position haute du mecanisme pliant, tandis que le mecanis- 
me pliant comporte en outre des moyens (16d, 19) de maintien 
en position basse. 
30 4.- Appuie- jambes selon la revendication 3, caracteri- 

se en ce que les moyens elastiques (19) sont des moyens corn- 
primes et travaillant a la dilatation, interposes entre l'un 
des bras (17) e*u voisinage de son extremite inferieure, libre 
(17c), et l'autre bras (16) au voisinage de son extremite supe- 
35 rieure, articulee (16b) * 

5. -r. Appuie^ jambes selon la revendication 4, caracteri- 
se en ce que le bras (16) au voisinage de 1' extremity supe- 
rieure (16b) duquel 'sont fixes les moyens elastiques (19) 
presente deux trongons articules entre eux (16b -16c), 
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1' articulation (16d) ne pouvant se plier par rapport a une position 
alignee des deux trongons, du fait de but§es prevues entre 
ceux-ci, que du c6te exterieur, c'est-rardire du c6te de 1 ' ex^ 
tr€mite (13b) du panneau (13) sous laquelle est articule ce 
5 bras (16) , les moyens elastiques (19) Etant articulSs sur le 
trongon sup€rieur (16b) , lui-meme articule sous le panneau 
(13), ce bras articulS (16) et ces moyens §lastiques (19) 
constituant une articulation 3. genouillere I passage de point 
mort (16d-19b), la ligne d'action des moyens elastiques (19) 

10 etant orientSe, en position basse d'effacement du mecanisme 

pliant, de manidre que ces moyens elastiques (19), travaillant 
I la dilatation, maintiennent pli£e cette articulation (16d) 
des deux trongons de bras (16b, 16c) , constituant ainsi si- 
multan^ment les moyens de maintien en position basse. 

15 6.- Appuie^ jambes selon la revendication 5, caract£ri^ 

s§ en ce que, en position basse d'effacement du m§canisme 
pliant, le trongon infgrieur (16c) du bras articule (16) et 
1' autre bras (17) sont situ€s dans un meme plan transversal 
et le point de fixation (19a) des moyens Elastiques (19) au 

20 voisinage de l f extr§mite libre Cl7c) , du bras non articulg 
(17) est surelev£ par rapport a son point de fixation (19b) 
sur le trongon sup€rieur (16b) du bras articule (16) , don- 
nant ainsi 1 'orientation voulue de la ligne d 1 action. 

7.- Appuie- jambes selon la revendication 6, caract^ri- 

25 se en ce que, en position basse d'effacement du mecanisme 
pliant, le trongon inferieur (16c) du bras articule (16) et 
le bras non articule (17) , sont disposes horizontalement juste 
au-dessus du plancher (3) . 

8»- Appuie- jambes selon I'une quelconque des revendica- 

30 tions 5 3 7, caracterise en ce qu'il comprend en outre, fix€e 
sur le plancher (3), une rampe (22a) s'elevant du c6t§ de 
1' extremity (13a) du panneau (13) sous laquelle est fix§ le 
bras non articule (17), la longueur et 1 ' inclinaison de cette 
rampe (22a) £tant suffisantes pour que le dgplacement sur 

35 elle d'un galet de came (21) dispose § proximite de l'extr€- 
mite libre (17c) du bras non articulS (17) fasse franchir son 
point mort a 1 ' articulation S genouillere (16d) , permettant 
ainsi la poursuite automatique du d§ploiement du mecanisme 
pliant sous I'effet des seuls moyens §lastiques (19). 

40 Appuie- jambes selon la revendication 8, caract§ris§ 
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en ce que la rampe (22a) se prolonge par un guide (23) dirige 
vers le haut et sur lequel peut se deplacer le galet de came 
(21) du bras non articule (17) pendant la poursuite automa- 
tique du deploiement , ce guide (23) se terminant par une 
5 butee (2 3a) de retenue du galet qui constitue lesdits moyens 
de limitation de course du mecanisme pliant. 

10. - Appuie- jambes selon l'une quelconque des reven- 
dications 8 et 9, caracterise en ce qu'il comprend en outre 
des moyens moteurs (26-25) d ' entrainement en translation 

10 horizontale de l'extremite libre (17c) du bras non articule 
(17), en direction du c6te de l'extremite (13a) du panneau 
(13) sous laquelle est fix§ ce bras non articule (17) et sur 
une course correspondant a un deplacement du galet (21) le 
long de la rampe (22a) entre la position basse d ' ef facement 

15 et la position intermediaire de depassement de point mort. 

11. - Appuie- jambes selon l'une quelconque des reven- 
dications 4 a 10, caracterise en ce qu'il comprend en outre 
un rail de guidage (11) horizontal et longitudinal, fix§ sur 
le plancher (3) , et en position basse d'effacement du meca- 

20 nisme pliant, sur lequel peut se deplacer un galet de roule- 
ment (21) fixe a l'extremite libre (17c) du bras (17) sur 
l'extremite superieure duquel agissent les moyens elastiques 
de deploiement (19) . 

12. r Appuie- jambes selon la revendication li lorsqu' 
25 elle depend de la revendication 10, caracterise en ce que 

les moyens moteurs (26-25) prisentent une course, suivant la 
meme direction d' action, qui comporte, avant la section de 
course correspondant a la montee de la rampe (22a) par le 
galet de came (21), une section de course correspondant au 
30 deplacement du galet de roulement sur le rail de guidage (11) , 
et en ce que ces memes moyens moteurs (26-25) sont reversibles. 

13. - Appuie- jambes selon la revendication 12 lorsqu' 
elle depend de la revendication 9, caracterise en ce qu'il 
comprend en outre un guide (24) incline vers le bas entre 

35 la butee extreme (23a) du guide (23) dirige vers le haut, et 
l'extremite opposee du rail de guidage (11). 

14. - Appuie-jambes selon l'une quelconque des reven- 
dications 11 a 13 lorsqu' elles dependent de la revendication 
8, celle-ci dependant elle-meme de la revendication 7, 
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caracteris£ en ce que le bras non articule (17) et le tron?on 
inferieur (16c) du bras articul§ (16) ont sensiblement la 
meme dimension lat£rale, dans le plan longitudinal que le 
rail de guidage (11) et le galet de came (21). est monte deca- 
5 16 vers le haut au-dessus du bras non articul§ (17) et peut 
se deplacer sur le dessus du rail de guidage (11), la rampe 
(22a) §tant fix§e sur le dessus de ce rail (11) , & son ex- 
tr£mite . 

15.- Appuie- jambes selon l'une quelconque des reven- 

lO dications 5 a 10, ou I'une quelconque des revendications 11 
& 14 lorsqu'elles dependent de ces dernieres, caracterise en 
ce que le bras articulS (16) est fix§ sous l'extr§mite avant 
(13b) du panneau (13), qui est inclin£e vers le bas en posi- 
tion haute deploy€e du mecanisme pliant. 

15 16 Appuie- jambes selon la revendication 15 lorsqu' 

elle depend de la revendication 7 f dependant elle-meme de la 
revendication 5 r caracteris§ en ce que, sur le dessus du 
panneau (13) et S son extr§mite (13a) sous laquelle est fixie 
le bras non articule (17), est articule, autour d'un axe 

20 transversal (15) et vers le haut, un second panneau ou pan- 
neau superieur (14) dont l'extr§mite libre est reliee par 
au moins une biellette (20) , au bras non articule (17), au 
voisinage de son extr§mite inferieure, la longueur de cette 
biellette (20) £tant telle que, dans la position haute de 

25 deploiement du m§canisme pliant, le second panneau (14) est 
applique sur le premier (13), tandis qu f en position basse 
d'effacement, il est releve au-dessus de ce dernier. 
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